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본 논문은 남극 장보고과학기지 인근 연안 수심 20m 수중의 생태환경조사 사례와 향후 

수중로봇을 활용한 원격조사에 요구되는 사항을 고찰하였다.  

  남극 빙저 수중생태환경 조사는 극지연구소 극지생명공학연구본부가 주관하고 뉴질랜드 

와이카토대학이 공동으로 수행하였으며, (주)인더씨 소속의 연구진이 수중 영상촬영, 

장기모니터링 장비 설치 및 ROV를 이용한 수중 관측을 수행하였다. 다이버에 의한 수중작업이 

가능한 수심은 대략 40m 이내이므로, 이 보다 깊은 수심의 극지 빙저 수중생태환경 조사 또는 

남극 빙붕저 약 1,000m 수심의 해저면 수중생태환경 조사는 수중로봇을 이용하는 것이 

필수이다.  

  본 논문은 기존의 다이버에 의한 남극 연안 빙저 생태환경 관측 장비와 운용 현황을 

파악하고, 수중로봇을 활용하여 원격조사할 경우에 극지생명과학 분야에서 요구하는 빙저탐사 

방법 및 절차, 극지 육상/수중 환경조건, 취득 영상의 선명도 및 위치정밀도 등을 검토하였다. 

또한 본 논문은 기존 상용 수중로봇의 극지 활용 현황을 분석하여 보다 효율적으로 운용할 수 

있는 방안과 이들의 한계를 극복할 수 있는 방안을 검토하였다.  

  본 논문의 검토 결과는 선박해양플랜트연구소가 연구개발중인 극지 빙저탐사 수중로봇의 

설계에 반영될 예정이다. 


