


과제 리번 PE14100
해당단계

연 간

2014.01.01

- 2015.3.31
단계 단계( )

연 사업
사 업

사업

연 과제

과 제

단 과제( )
남극해 산 탄 저 제 남극해 탄 저감 적 능( :

경 특 연 )

연 책
해당단계

참여연 원

: 13

내 : 6

: 7

해당단계

연 비

정 천원:

업 천원:

계 천원: 19,000

연 및
극지연 연 본 참여 업

제공동연 상 상 연: :

탁 연 연 연 책: :
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색 어
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제1 ('15 '17 )～ 제2 ('18 '20 )～ 제3 ('21 '25 )～

주
표

경험 적 및▪
거래제 안착

▪상당 실
가 감

▪적극적 실
가 감

제도
운

상쇄 정범 등▪
제도 연 제고

▪정 한 집행MRV
한 프라

거래제 범▪
및 표 상향 조정

▪배 량 보고 검 등·
각종 고도

신 후체제 비▪
발적 감 도

▪제 거래제 참여3 등
동 공

할당
전량 무상할당▪

표 리제 경험▪
상할당 개시▪

벤치마크 할당 등▪
할당방식 진

▪ 상할당 비
진적 할당방식▪

정착
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표 배 거래 본계 과 할당계 정하는 내< 3>

국가

표 가 실가 배 비 연도별 감 률< 4> BAU
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